


 

Дополнительная профессиональная программа (Программа повышения 

квалификации) разработана с учетом профессионального стандарта ФГОС 

среднего профессионального образования по специальности 

44.02.01Дошкольное образование (приказ Минобрнауки России от 27.10.2014 г. 

№1351), Зарегистрировано в Минюсте России 24 ноября 2014 г. N 34898 и 

ФГОС среднего профессионального образования по специальности 44.02.04  

Специальное дошкольное образование (приказ Минобрнауки России от 

27.10.2014 г. №1354), Зарегистрировано в Минюсте России  27 ноября 2014 г. N 

34958. 
 

 

Авторы-разработчики: 

Меденец Наталья Александровна, преподаватель ГБПОУ КК КПК, высшей 

квалификационной категории, председатель ЦМК МиОЕНД 

  



Пояснительная записка 

 

Нормативно-правовую основу разработки дополнительной 

профессиональной программы - программы повышения квалификации 

«Основы обучения робототехнике детейдошкольного возраста»составляют: 

Федеральный закон от 29.12.2012 № 273-ФЗ «Об образовании в 

Российской Федерации»; 

приказ министерства образования и науки Российской Федерацииот1 

июля 2013 года № 499 «Об утверждении Порядка организации и осуществления 

образовательной деятельности по дополнительным профессиональным 

программам»; 

приказ Минтруда России от 18.10.2013 № 544н «Об утверждении 
профессионального стандарта «Педагог (педагогическая деятельность в сфере 
дошкольного, начального общего, основного общего, среднего общего 

образования) (воспитатель, учитель)»; 

Федеральный государственный образовательный стандарт среднего 

профессионального образованияпо специальности 44.02.01Дошкольное 

образование (приказ Минобрнауки России от 27.10.2014 г. №1351), 

Зарегистрировано в Минюсте России 24 ноября 2014 г. N 34898; 

Федеральный государственный образовательный стандарт среднего 

профессионального образованияпо специальности 44.02.04  Специальное 

дошкольное образование (приказ Минобрнауки России от 27.10.2014 г. №1354), 

Зарегистрировано в Минюсте России  27 ноября 2014 г. N 34958; 

Методические рекомендации по разработке основных профессиональных 

образовательных программ и дополнительных профессиональных программ с 

учетом соответствующих профессиональных стандартов, утвержденные 

Министром образования и науки Российской Федерации 22 января 2015 года № 

ДЛ-1/05вн. 

 

Учебный план содержит перечень учебных предметов базового 

испециального циклов с указанием времени, отводимого на освоение учебных 

предметов, включая время, отводимое на теоретические и практические 

занятия. 

 

Трудоёмкость программы 

 

Общий объемпрограммысоставляет 72 часа. 

Трудоёмкость дополнительной профессиональной программы повышения 

квалификации «Основы обучения робототехнике детейдошкольного 

возраста»включает лекционные и практические виды аудиторной работы 

слушателя, а также время, отводимое на контроль качества освоения. 

Программа предназначенадля заведующих  детского сада, воспитателей, 

педагогов дополнительного образования, вожатых оздоровительно-

образовательных лагерей детского отдыха, студентов педагогического 

колледжа специальности 44.02.01Дошкольное образованиеи специальности 



44.02.04  Специальное дошкольное образование, всех, кто принимает участие в 

реализации технологий учебно-конструкторской деятельности с детьми 

дошкольного возраста. 

Цель реализации программы: совершенствование компетенции и (или) 

получение новой компетенции в области основ технического творческого 

конструирования на уровне начального общего, необходимой для 

профессиональной деятельности и (или) повышение профессионального уровня 

в рамках имеющейся квалификации. 

При успешном освоении программы «Основы обучения робототехнике 

детейдошкольного возраста» слушателю выдается удостоверение о повышении 

квалификации установленного образца. 

  



Планируемые результаты освоенияпрограммы 

 

Реализация дополнительной профессиональной программы повышения 

квалификации «Основы обучения робототехнике детейдошкольного возраста» 

ориентирована на компетентностный подход, призванный устанавливать 

соответствие между требованиями к подготовке специалиста (его 

компетентности в соответствии с предъявляемыми требованиями), 

содержанием дополнительной профессиональной программы повышения 

квалификации и результатами обучения. 

Результаты обучения – это усвоенные знания, умения и навыки. 

Целью реализации настоящей программы повышения квалификации 

является совершенствование компетенций, необходимых для 

профессиональной деятельности и повышения профессионального уровня, в 

рамках имеющейся у слушателя квалификации. 

 

В результате освоения программы обучающийсядолжен 

знать: 

 основные направления развития российского образования; 

 нормативные документы, регламентирующие реализацию направления 

робототехники в образовательных организациях; 

 области деятельности человека, в которых используют роботов; 

 проблемы и перспективы образовательной робототехники; 

 понятие конструкции; 

 основные свойства при построении конструкции  (равновесие, 

устойчивость, прочность); 

 правило равновесия рычага. Решение задач с применением правила 

равновесия рычага; 

 понятие о рычагах. Основные определения; 

 определение блоков, их виды; 

 виды ременных передач; 

 назначение зубчатых колес, их виды; 

 свойства червячной передачи; 

 интерфейспрограммы LEGO Digital Designer; 

 режимы строительства вLEGODigitalDesigner. 

 виды образовательных конструкторов; 

 состав и особенности наборов  при конструировании моделей роботов 

для образовательных целей; 

 состав конструктора LegoEducationWeDo 1.0 и 2.0; 

 особенности программирования моделей в LEGO EducationWeDo 1.0 и 

2.0. 

 особенности организации урочной  и внеурочной деятельности по 

основам робототехники; 

 особенности организация исследовательской и экспериментальной 

деятельности по робототехнике; 



 методику организации проектной деятельности с использованием LEGO 

EducationWeDo 1.0 и 2.0; 

 особенности подготовки к соревнованиям по робототехнике младших 

школьников. 

 

В результате освоения программы обучающийсядолжен 

уметь: 

 проводить анализ конструктивных особенностей образовательных 

конструкторов. 

 применять блоки при построении моделей; 

 применять правила рычага к блокам; 

 применять ременные передачи при построении моделей; 

 применять зубчатые передачи при построении моделей; 

 применять червячные передачи при построении моделей; 

 создавать 3D модели; 

 пользоваться инструментами программы виртуального моделирования; 

 использовать среду программирования для программного управления 

формальными исполнителями; 

 подключать модель к персональному компьютеру для обеспечения связи 

между ними; 

 записывать звуки; 

 маркировать моторы; 

 пользоваться блоками в программе LegoEducationWeDo 1.0 и 2.0 

Software. 

 организовывать уроки и занятия с использованием роботизированных 

платформ; 

 организовывать проектную работу и конструировать модели для 

различных образовательных целей; 

 разрабатывать дидактические материалы для занятий по робототехнике 

с детьми; 

 моделировать программы внеурочной деятельности с использованием 

робототехники; 

 организовать участие в конкурсах и соревнованиях по робототехнике. 

 

В результате освоения программы обучающийся долженполучить 

навыки или приобрести практический опыт 

 реализации образовательной деятельности в организации 

непосредственной образовательной деятельности. 

 создания прочной конструкции; 

 необходимые для изменения скорости и направления вращения колес 

при использовании различных видов передач; 

 работы в программе виртуального моделирования конструкций 

LEGODigitalDesigner. 



 условиями необходимыми для работы запрограммированных моделей; 

 работы в программе в LEGO EducationWeDo 1.0 и 2.0. 

 навыками грамотного управления собственной деятельностью; 

 условиями и ресурсами учебной деятельности. 

 

Требования к планируемым результатам освоения программы 

формируются на основе требований профессионального стандарта «Педагог 

(педагогическая деятельность в сфере дошкольного, начального общего, 

основного общего, среднего общего образования) (воспитатель, учитель)». 

 

Требования кслушателям 

 

К освоению дополнительной профессиональной программы повышения 

квалификации допускаются лица: 

 имеющие высшее образование и (или) среднее профессиональное 

образование; 

 осваивающие основную профессиональную образовательную программу 

высшего образования; 

 осваивающие основную профессиональную образовательную программу 

среднего профессионального образования. 
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1. 
Модуль 1. Введение в 

образовательную робототехнику 
4 4 

 
зачет 

2. 

Модуль 2. Основы 

конструирования 

 

28 7 21 зачет 

3. 
Модуль 3. Виды 

робототехнических конструкторов 
18 8 10 зачет 

4. 

Модуль 4. Методика внедрения 

робототехники в образовательный 

процесс в рамках ФГОС 

19 

 

7 

 

12 

 
зачет 

 
Итоговая аттестация:  

3 
  

Защита 

итоговой 

работы 

 

Итого 

72 

26

 

44  

 

Календарный учебныйграфик 

 

Период 

обучения  
(недели)* 

Наименование модуля 

1 неделя Модуль 1. Введение в образовательную робототехнику 

Модуль 2. Основыконструирования 

2 неделя  Модуль 2. Основы конструирования  

Модуль 3. Виды робототехнических конструкторов 

3 неделя Модуль 4. Методика внедрения робототехники в 

образовательный процесс в рамках ФГОС 

3 неделя Итоговая аттестация 

*Точный порядок реализации модулей обучения определяется в расписании 

занятий. 

 



  



Рабочая программапрограммы повышения квалификации  

«Основы обучения робототехнике детей дошкольного возраста» 

 

Модуль 1. Введение в образовательную робототехнику 

 

Тема 1. Робототехника каксовременноенаправлениеразвития 

информационных технологий. Использование роботов вразных областях 

деятельности человека. 

Лекция. 

 основные направления развития российского образования; 

 нормативные документы, регламентирующие реализацию направления 

робототехники в образовательных организациях; 

 области деятельности человека, в которых используют роботов. 

 

Тема 2. Образовательная робототехника: проблемы и перспективы. Обзор 

роботов, используемых в образовании. 

Лекция. 

 проблемы и перспективы образовательной робототехники; 

 обзор роботов, используемых в образовании. 

Тема 3. Особенности образовательных конструкторов. 

Лекция. 

 анализ конструктивных особенностей образовательных конструкторов; 

 виды конструкторов для образовательной робототехники. 

 совместимость различных серий, сходства и различия 

 

Модуль 2. Основы конструирования 

 

Тема 1.Основные детали конструктора. Способы крепления. 

Лекция. 

 основные детали конструкторов и способы крепления; 

 соединение деталей различными способами; 

 названия и размеры деталей; 

 подвижные и неподвижные соединения; 

 основные правила и принципы строительства из LEGO; 

 способы описания конструкции (рисунок, схема и чертеж) их достоинства 

и недостатки.  

Практическое занятие. 

 создание аксессуара для цифрового устройства. 

 

Тема 2.Конструкции и силы. Жесткость и гибкость конструкции. 

Лекция. 

 понятие конструкции; 

 основные свойства при построении конструкции  (равновесие, 

устойчивость, прочность); 



 строительство конструкций – стены, крыши и навесы, удочки; 

 баланс конструкции – модели птицы, падающей башни, подвешивание 

предметов; 

 устойчивость конструкций – мосты, тросы и подпорки; 

 оптимальная форма конструкции – арочный мост, двойной V-образный 

мост, башни, жесткость и гибкость; 

 передача движения в конструкции – ось вращения, шарнир, вертушка. 

Практическое занятие. 

 конструирование моста с подъемным механизмом; 

 конструирование модели «Хваталка»; 

 сборка модели «Вертушка», «Миксер». 

 

Тема 3.Рычаги. Применение рычагов. 

Лекция. 

 правило равновесия рычага. Решение задач с применением правила 

равновесия рычага; 

 понятие о рычагах. Основные определения; 

 понятия равновесие, точка опоры, Разновидности рычагов 1-го, 2-го, 3-

го родов. Примеры рычагов; 

 основные модели для изучения рычагов. Различные типы рычагов и 

принципы их применения в функциональных моделях; 

 механизмы на основе рычагов. Определение рода рычага; 

Практическое занятие. 

 применять правила рычага к блокам; 

 проведение эксперимента: наглядная демонстрация работы рычага.  

 конструирование модели «Катапульта»; 

 конструирование модели  «Железнодорожный переезд со шлагбаумом». 

 

Тема 4.Колеса и оси. Блоки. Колесное транспортное средство. 

Лекция. 

 определение блоков, их виды; 

 колеса и оси. Трение. Скользящая модель. Роликовая модель. Модель с 

одиночной фиксированной осью.  

 модель с отдельными осями. Условия необходимые для изменения 

скорости и направления вращения колес при использовании различных видов 

передач; 

 основные модели для изучения строения колёс и осей.  

Практическое занятие. 

 применять блоки при построении моделей; 

 проведение эксперимента: колёса и оси в движущихся моделях; 

 конструирование модели «Машинка»; 

 конструирование модели «Тачка». 

 



Тема 5.Ременная передача. Червячная передача. 

Лекция. 

 шкивы. Виды шкивов; 

 виды ременных передач; 

 направление вращения. Увеличение скорости вращения. Уменьшение 

скорости вращения; 

 принципы работы ременной передачи; 

 червяк, коробка передач; 

 свойства червячной передачи; 

 принцип работы червячной передачи. 

Практическое занятие. 

 проведение эксперимента: ременная передача и червячная передача; 

 применять ременные передачи при построении модели «Сумасшедшие 

полы»; 

 применять червячные передачи при построении моделей. 

 

Тема 6.Зубчатые колеса. Зубчатые передачи. 

Лекция. 

 назначение зубчатых колес, их виды; 

 зубчатая передача, передача под углом 90 градусов,  

 основные модели для изучения принципов вращательного движения; 

 принципы работы зубчатой передачи. Передаточное отношение; 

 направление вращения. Увеличение скорости вращения. Уменьшение 

скорости вращения. 

Практическое занятие. 

 проведение эксперимента: передача под углом 90 градусов, 

повышающая, понижающаязубчатая передача; 

 применять зубчатые передачи при построении моделей «Карусель», 

«Тележка с попкорном». 

 

Тема 7.LEGODigitalDesigner.Режимы строительства. Интерфейс 

программы.Инструменты 
Лекция. 

 программа виртуального моделирования конструкций 

LEGODigitalDesigner. 

 интерфейспрограммы LEGO Digital Designer; 

 режимы строительства вLEGODigitalDesigner. 

Практическое занятие. 

 создание 3D модели элементов движущихся частей; 

 пользоваться инструментами программы виртуального моделирования; 

 разработка поэтапной инструкции к новой движущейся конструкции, 

созданной по собственному замыслу. 

 



Модуль 3. Виды робототехнических конструкторов 

 

Тема 1.Образовательные конструкторы 
Лекция. 

 виды образовательных конструкторов Lego Education; 

 возрастные ограничения; 

 особенности образовательных конструкторов Lego Education. 

Тема 2. Состав конструктора LegoEducationWeDo. 

Лекция. 

 основные детали конструктора LegoEducationWeDo 1.0; 

 названия и размеры деталей; 

 электронные компоненты конструктора LegoEducationWeDo 1.0; 

 управление датчиками и моторами при помощи программного 

обеспечения; 

 особенности и отличие конструкторов LegoEducationWeDo 1.0. 

Практическое занятие. 

 конструирование модели «Динозавр». 

 

Тема 3.Знакомство с программным обеспечением 

(LegoEducationWeDoSoftware). Интерфейс программы. Первые шаги. 

Лекция. 

 программное обеспечение конструктора LegoEducationWeDo 1.0; 

 особенности установки ПО;  

 назначение блоков, запуск программы на выполнение; 

 знакомство с программной средой LegoEducationWeDo 1.0. Интерфейс 

программы. Первые шаги. 

Практическое занятие. 

 создание ременной и зубчатой передачи из раздела Первые шаги. 

Создание простой программы. Сохранение на компьютере и перенос на другой 

компьютер; 

 маркировка моторов; 

 создание программ с циклом и датчиками. 

 

Тема 4.Программная среда LegoEducationWeDo для программирования 

роботов. Практикум. 

Лекция. 

 сочетания клавиш для работы в программе; 

 фоны экрана; 

 звуки стандартные, запись своего звука. 

Практическое занятие. 

 сборка модели «Миксер», программирование по образцу; 

 программирование модели, с вращением в разные стороны и разной 

скоростью; 



 описание блоков, присутствующих в программе. 

 

Тема 5. Знакомство с комплектом заданий LegoEducationWeDo. 

Лекция. 

 рассмотрение Комплекта заданий; 

 изучение раздела:  «Забавные механизмы»:обезьянка барабанщица, умная 

вертушка, танцующие птицы; 

 изучение раздела:«Звери»: голодный аллигатор, порхающая птица , 

рычащий лев; 

 изучение раздела: «Футбол»: вратарь, нападающий, ликующие 

болельщики, 

 изучение раздела: «Приключения»: непотопляемый парусник, спасение 

самолета, спасение великана. 

Практическое занятие. 

 сборка модели «Голодный аллигатор», программирование по образцу; 

 программирование модели аллигатора, закрывающего пасть во время 

еды; 

 проведение Рефлексии; 

 описание блоков, присутствующих в программе. 

 

Тема 6.Состав конструктора LEGO EducationWeDo 2.0. Знакомство с 

программным обеспечением (LEGO EducationWeDo 2.0). 

Лекция. 

 основные детали конструктораLegoEducationWeDo2.0; 

 названия и размеры деталей; 

 электронные компоненты конструктораLegoEducationWeDo 2.0; 

 подключение Смарт Хаба, управление датчиками и моторами при 

помощи программного обеспечения; 

 особенности и отличие конструктораLegoEducationWeDo 2.0. 

Практическое занятие. 

 конструирование модели «Кримпер»; 

 создание программы для модели по условиям; 

 программирование модели, с вращением в разные стороны и разной 

скоростью; 

 описание блоков, присутствующих в программе. 

 

Тема 7.Особенности ПО и программирования моделей в LEGO Education 

WeDo2.0 

Лекция. 

 комплект учебных проектов LEGO® EducationWeDo 2.0; 

 проекты. «Первые шаги»; 

 использование проектов с пошаговыми инструкциями; 

 проектов с пошаговыми инструкциями; 



 проектов с открытым решением; 

 сочетания клавиш для работы в программе; 

 фоны экрана, звуки стандартные, запись своего звука. 

 

Практическое занятие. 

 сборка модели «Метаморфозы лягушки», программирование по образцу; 

 описание блоков, присутствующих в программе. 

 

Модуль 4. Методика внедрения робототехники  

в образовательный процесс в рамках ФГОС 

 

Тема 1.Методические рекомендации по организации и проведению занятий 

с использованием образовательных конструкторов. 

Лекция. 

 требования ФГОС ДО, ПООП и СанПин. Концепция технологического 

образования в системе дошкольного образования Российской Федерации.  

 нормативныедокументы, регламентирующие внедрение робототехники в 

учебный процесс ДОУ; 

 влияние технологии легоконстрирования и робототехники на 

познавательную, личностную сферу и коммуникативные умения дошкольника; 

 формы и методы организации обучения робототехнике; 

 актуальность введения в ДОУ курса «Основы робототехники». 

 

Тема 2.Использование LEGO EducationWeDo в организации предметно-

пространственной среды. Организация исследовательской и 

экспериментальной деятельности. 

Лекция. 

 особенности и условия необходимые для организации предметно-

пространственной среды по основам робототехники; 

 наличие технического оборудования. 

Практическое занятие. 

  анализ образовательной программы, для определения разделов и тем 

для внедрения элементов робототехники; 

 разработка учебно-тематического плана с учетом внедрения 

робототехники в образовательный процесс. 

 

Тема 3.Использование образовательной робототехники  на занятиях в 

рамках реализации ФГОС ДО 
Лекция. 

 особенности преподавания робототехники ДОУ. 

 специфика планирования занятий с применением конструктора 

LegoEducationWeDo (базовый + ресурсный); 

 особенности организации занятий с использованием роботизированных 

платформ; 



 особенности организация исследовательской и экспериментальной 

деятельности по робототехнике. 

Практическое занятие. 

 разработка комплекта конспектов НОД с применением элементов 

робототехники. 

 

 

Тема 4.Методика организации проектной деятельности с использованием 

LEGO EducationWeDo. Творческие проекты. Основные требования к 

проектам. 

Лекция. 

 методика организации проектной деятельности с использованием LEGO 

EducationWeDo 1.0 и 2.0; 

 организация проектной работы и конструирование моделей для 

различных образовательных целей; 

 формирование навыков робототехнического конструирования, 

моделирования и проектирования у дошкольников, в том числе в рамках 

проектной деятельности; 

 основные этапы разработки Лего- проекта; 

 основные требования к проектам, выполняемым детьми. 

Практическое занятие. 

 использование конструктора LegoWeDо в проектной деятельности; 

 моделирование этапов организации проектной деятельности для детей 

по реализации проекта с использованием нескольких конструкторов. В группе 

имитируйте работу проектной команды. 

 

Тема 5. Методика подготовки к соревнованиям по робототехнике. 

Лекция. 

 типы и задачи соревнований. Соревновательная и спортивная 

робототехника; 

 обзор соревнований; 

 документы необходимые для участия в соревнованиях; 

 рассмотреть возможности участия дошкольников в робототехнических 

соревнованиях. 

Практическое занятие. 

 особенности подготовки к соревнованиям по робототехнике 

дошкольников; 

 организовать участие в конкурсах и соревнованиях по робототехнике. 

 

 

 

 

 

  



Учебно-тематический план 

 
№ 

п/п 

Наименование модулей Всего 

аудиторны

х занятий, 

ч. 

В том числе 

теоретич

еские 

практическ

ие 

1 Модуль 1. Введение в образовательную 

робототехнику 
4 

 

4 

 

0 

 

1.1 Робототехника 

каксовременноенаправлениеразвития 

информационных технологий. Использование 

роботов вразных областях деятельности 

человека. 

1 1  

1.2 Образовательная робототехника: проблемы и 

перспективы. Обзор роботов, используемых в 

образовании. 

2 2  

1.3 Особенности образовательных конструкторов 

 
1 1  

2 Модуль 2. Основы конструирования 28 7 21 

2.1 Основные детали конструктора. Способы 

крепления. 
3 1 2 

2.2 Конструкции и силы. Жесткость и гибкость 

конструкции. 
4 1 3 

2.3 Рычаги. Применение рычагов. 

 
4 1 3 

2.4 Колеса и оси. Блоки. Колесное транспортное 

средство. 
4 1 3 

2.5 Ременная передача. Червячная передача. 

 
4 1 3 

2.6 Зубчатые колеса. Зубчатые передачи. 

 
4 1 3 

2.7 LEGODigitalDesigner.Режимы строительства. 

Интерфейс программы.Инструменты 
5 1 4 

3 Модуль 3. Виды робототехнических 

конструкторов 
18 8 10 

3.1 Образовательные конструкторы 

 
2 2  

3.2 Состав конструктора Lego Education WeDo. 

 
2 1 1 

3.3 Знакомство с программным обеспечением 

(LegoEducationWeDoSoftware). Интерфейс 

программы. Первые шаги. 

3 1 2 

3.4 Программная среда LegoEducationWeDo для 

программирования роботов. Практикум. 
3 1 2 

3.5 Знакомство с комплектом заданий 

LegoEducationWeDo. 
3 1 2 

3.6 Состав конструктора LEGO EducationWeDo 2.0. 

Знакомство с программным обеспечением 

(LEGO EducationWeDo 2.0).  

2 1 1 

3.7 Особенности ПО и программирования моделей 

в LEGO Education WeDo2.0 
3 1 2 



 

4 Модуль 4. Методика внедрения 

робототехники в образовательный процесс в 

рамках ФГОС 

19 7 12 

4.1 Методические рекомендации по организации и 

проведению занятий с использованием 

образовательных конструкторов. 

2 2  

4.2 Использование LEGO EducationWeDo в 

организации предметно-пространственной 

среды. Организация исследовательской и 

экспериментальной деятельности 

5 2 3 

4.3 Использование образовательной робототехники 

на занятиях в рамках реализации ФГОС ДО. 
4 1 3 

4.4 Методика организации проектной деятельности 

с использованием LEGO EducationWeDo. 

Творческие проекты. Основные требования к 

проектам.  

5 1 4 

4.5 Методика подготовки к соревнованиям по 

робототехнике. 
3 1 2 

 Защита итоговой работы 

 
3   

 Итого 

 
72 26 43 

 

Промежуточная аттестация 

1. Порядок проведения промежуточного зачета по модулям: 

Форма проведения зачета: тестирование. 

Введение зачётной системы для контроля и оценки знаний  позволяет 

создавать благоприятные морально-психологические условия для каждого 

слушателя, его учебной деятельности, более объективно оценивать их знания.  

«Зачтено» - выставляется при условии, если слушатель показывает 

хорошие знания учебного материала по теме.При этом логично и 

последовательно излагает материал темы, раскрывает смысл вопроса, дает 

удовлетворительные ответы на дополнительные вопросы. 

«Не зачтено» - выставляется при условии, если слушатель владеет 

отрывочными знаниями, дает неполные ответы на вопросы из основной 

литературы, рекомендованной к курсу, не может ответить на дополнительные 

вопросы, предложенные преподавателем. 

По результатам зачета проставляются оценки «отлично», «хорошо», 

«удовлетворительно», «неудовлетворительно». 

 

Тест по Модулю 1. Введение в образовательную робототехнику 
 

Робототехника - это ...  
а) раздел физики, наука, изучающая движение материальных тел и 

взаимодействие между ними. 

б) прикладная наука, занимающаяся разработкой автоматизированных 



технических систем и являющаяся важнейшей технической основой 

интенсификации производства. 

в) наука о методах и процессах сбора, хранения, обработки, передачи, анализа и 

оценки информации с применением компьютерных технологий, 

обеспечивающих возможность её использования для принятия решений. 

Какой из приведенных отрывков законов является первым законом 

робототехники? 

а) робот не может причинить вред человеку или своим бездействием допустить, 

чтобы человеку был причинён вред 

б) робот должен повиноваться всем приказам, которые даёт человек… 

в) робот должен заботиться о своей безопасности... 

Машины управляющие рабочими или энергетическими машинами, 

которые способны изменять программу своих действий в зависимости от 

состояния окружающей среды: 

а) Энергетические машины 

б) Информационные машины 

в) Кибернетические машины 

г) Рабочие машины 

Впервые понятие «искусственный интеллект» было высказано Джоном 

Маккарти на конференции в Дартмутском университете в середине… 

а) 40-ых 

б) 50-ых 

в) 60-ых 

г) 70-ых 

Кто придумал понятие «робот»: 

а) Айзек Азимов 

б) Карел Чапек 

в) Стивен Кинг 

г)РэйБредбери 

 

Тест по Модулю2. Основы конструирования 

К основным типам деталей LEGO относятся… 

а) шестеренки, болты, шурупы, балки 

б) балки, штифты, втулки, фиксаторы 

в) балки, втулки, шурупы, гайки 

г) штифты, шурупы, болты, пластины 

) В чем измеряются детали LEGO? 
а) сантиметры   

б) модули  

в) дюймы  

г) метры 

В какой передаче участвует шкив? 
а) Ременная  

б) зубчатая  

в) червячная  



г) реечная 

Какая зубчатая передача здесь изображена: 

 

а) Понижающая 

б) Повышающая 

в) Равноценная 

Как называется деталь 

а) Шестеренка 

б) Болт 

в) Кулачок 

г) Вал 

Тест по Модулю 3. Виды робототехнических конструкторов 

Что случиться, если в программной среде LegoWeDo к блоку «Мощность 

мотора» присоединить блок задающий случайное число 

а) Увеличится скорость 

б) Увеличится мощность мотора 

в) Уменьшится скорость 

г) Скорость будет меняться хаотично 

д) Мощность мотора будет меняться хаотично 

Как называется прибор, в котором содержится память робота и куда 

загружаются задачи и программы: 

а) Мотор 

б) Двигатель 

в) Микропроцессор 

г) Датчик задач 

Может ли LegoWeDo работать автономно 

а) да 

б) нет 

в) не всегда 

Датчик движения LegoWeDo обнаруживает объекты на расстоянии 

а) до 15 см 

б) до 15 м 

в) до 15 дм 

г) до 20 см 

Возможно ли воспроизведение звука в программе LegoWeDo? 

а) Да 

б) Нет 

в) Не всегда 

 

Тест по Модулю 4. Методика внедрения робототехники  в 

образовательный процесс в рамках ФГОС   

 

1. Перечислите основные этапы Лего проекта. 

2. Перечислите условия необходимые для организации предметно-

пространственной среды по основам робототехники. 



3. Что включает в себя репродуктивный метод? 

а) упражнение  

б)объяснениеобразцов 

в)показ  

г) беседа рассказ 

4. Укажите особенности преподавания робототехники ДОУ. 

 

2. Итоговая аттестация.  

Зачет – выполнение одного из проектов, созданных на основе навыков, 

полученных в результате выполнения Практических заданий 

 

Темы проектов: 

 - «Растения и опылители»,  

- «Мост для животных»,  

- «Хищник и жертва»,  

- «Исследование космоса»,  

- «Сортировка для переработки»,  

- «Перемещение материалов»,  

- «Очистка океана»,  

- «Экстремальная среда обитания», 

 - «Предотвращение наводнения»,  

- «Десантирование и спасение»,  

- «Предупреждение об опасности».  

 

 

Оценка «зачтено» выставляется, если:  

- представлено описание плана проекта «Средствами документирования»;  

- план проекта включает текст, фото и/или видеоматериалы; 

 - в описании проекта даны ответьте на вопросы:  

1. Какие простые механизмы используются в модели?  

2. Каких результатов (предметных и метапредметных) достигнут 

обучающиеся в процессе работы над проектом? 

  



Условия реализациипрограммы 

 

Форма получения образования:в образовательной организации;  

Формаобучения: очная. 

Наполняемость учебной группынепревышает 12человек.  

Продолжительностьучебногочасатеоретическихипрактических занятий, 

практического обучения составляет 1 академический час (45минут). 

Максимальная учебная нагрузка в неделю при реализуемой форме 

обучениянепревышает40 часов. 

Педагогические работники, реализующиедополнительную 

профессиональную программу повышения квалификации «Основы обучения 

робототехнике детейдошкольного возраста», в том числе преподаватели 

учебных предметов, удовлетворяют квалификационным требованиям, 

указанным в квалификационных справочниках по соответствующим 

должностям и (или) профессиональных стандартах. 

 

Педагогические работники, реализующие программу повышения квалификации 

 
 

ФИО 

преподавателя, 

мастера п/о 

 

 

Должность 

Уровень образования, 

квалификация, 

квалификационная 

категория 

 

 

Преподаваемый модуль, 

учебная 

дисциплина, практика (по 

учебному плану) 

Меденец Наталья 

Александровна 

преподаватель Высшая квалификационная 

категория, председатель 

Цикловой методической 

комиссии математических 

и общих 

естественнонаучных 

дисциплин 

Модуль 1. 

Модуль 2. 

Модуль 3. 

Модуль 4. 

 

 

 

 



Материально-техническое оснащение для реализации программы 

профессионального обучения 

 

Перечень учебного оборудования 

 
№ Наименованиеучебного 

оборудования 

Единицаизмерения 

(комплект, шт.) 

Количество 

Оборудование и технические 

средства обучения 

1 LEGO Education WeDo 1.0. базовыйнабор набор 4 

2 LEGOEducationWeDo 2.0. набор 6 

3 LEGO Education WeDo 1.0. Ресурсныйнабор набор 6 

4 Компьютер (ноутбук) шт. 12 

5 Интерактивная панель шт. 1 

6 Bluetooth адаптер для подключения 

конструктора LEGOEducationWeDo 2.0. 

шт. 6 

7 Программноеобеспечение 2000095 LEGO® 

EducationWeDo™ 

На каждый компьютер 12 

8 ПрограммноеобеспечениеLEGO Education 

WeDo 2.0 

На каждый компьютер 12 

Учебно-наглядныепособия 

 

1 Lego Education 2009580. 

ПервоРоботLegoWedo. Книга для учителя - 

172 с. ил 

шт. Эл.вид 

2 LegoEducation 200989. Комплект заданий к 

набору «Простые механизмы». 

Книгадляучителя - 113 с. ил. 

шт. Эл.вид 

3 Комплект учебных проектов 

LEGOEducationWeDo 2.0. 

шт. Эл.вид 

4 Корягин А.В.: Образовательная 

робототехника LegoWeDo. Сборник 

методических рекомендаций и практикумов. 

ДМК-Пресс. 2016. 

шт. 1 

5 Корягин А.В.: Образовательная 

робототехника LegoWeDo. Рабочая тетрадь. 

ДМК-Пресс. 2016. 

шт. 1 

Информационныематериалы 

 

1 Федеральный государственный 

образовательный стандарт дошкольного 

образования  

шт. 12,  

эл.вид 

2 Санитарно-эпидемиологические требования к 

условиям и организации обучения в 

общеобразовательных учреждениях. СанПиН 

2.4.2.2821-10. 

шт. 1, 

эл.вид 

Списоклитературы 

 

1 Isogawa Yoshihito. LEGO Technic. Tora no 

Maki. 2007 - 215 с. ил 

шт.  



2 Builder’s Gu ide. The Unofficial lego® Technic 

– 334 с 

шт.  

3 Злаказов А.С., Горшков Г.А., Шевалдина С.Г.: 

Уроки Легоконструирования в школе. 

Методическоепособие. Бином. Лаборатория 

знаний. 2015. 

шт.  

Электронныеучебныеиздания 

 

1 ЙошихитоИсогава: Большая книга идей 

LEGOTechnic. Машины и механизмы. Эксмо. 

2017. 

  

2 1. Макаров И.М. Робототехника: История и 

перспективы - М.: МАИ, 2017. – 238 с 

  

3 2. Липковиц, Дэниэл. LEGO. Книга 

потрясающих идей. Эксмо. 2016. 

  

4 «Машины, механизмы, конструкции с 

электроприводом», книга для учителя. М., 

LEGOeducationaldivision, Институт новых 

технологий, 2012  

  

5 https://education.lego.com/ (Учебные 

материалы для конструкторов серии 

LegoEducation) 

  

6 http://www.gearsket.ch/# (Интерактивная среда 

для изучения работы зубчатых колес) 

  

7 http://фгос-игра.рф/ (Материалы по 

использованию конструкторов в 

образовательной деятельности). 
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